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Objetivos:

Que el alumno logre:

Conocer los distintos elementos y mecanismos que constituyen las mdquinas.

Comprender los principios y métodos de cdlculo de los elementos de mdquinas y los mecanismos.
Conocer las distinias formas de transmisidn del movimiento.

Evaluar el rozamiento de las mdguinas.

Aplicar bibliografia técnica en situaciones problemdticas.

Valorar a las mdquinas como base de la industria y del avance tecnoldgico.
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Programa Sintético (Titulos del Analitico)

Uniones fijas.

Uniones moviles.

El rozamiento de los mecanismos.
Transmision del movimiento,
Transmision directa (ruedas de friccidn)
Transmision directa (engranajes)
Transmision indirecta
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PROGRAMA DE MECANISMOS Y ELEMENTOS DE MAQUINAS

Capitulo 1.-
UNIONES FIJAS

1.- Defmicién y clasificacion de méquinas, elementos de méquinas y uniones.
Clasificacion.

2.- Roblon: Descripcién, clasificacion y calculo. Roblonado en caliente,

3.~ Soldadura: concepto y clasificacion. Metal de aporte (electrodos) Decapantes.

4.- Soldadura eléctrica por arco. Soldadura de 4ngulo y al tope.

5.- Soldadura por fusién con gas. Soldadura con hidrégeno.

6.- Soldadura oxiacetilénica. Corte con soplete a gas.

7.- Soldadura a resitencia, por punto y por costura.

Capitulo 2
UNIONES MOVILES

1.- Uniones forzadas en fifo y en caliente.

2.- Chavetas longitudinales y lenguetas. Ejes estriados.

3.- Cutias o chavetas transversales: calculo y dimensiones.

4.- Uniones roscadas: tornillos, generacién del tornillo. Paso de roscas de tornillos de
fijacién.

5.~ Célculo de los tornillos de unién. Presién en el vastago.

6.- Dispositivos de seguridad para tuercas y tornillos.

7.- Tornillos de transmisién: Calculo, rendimiento y roscas.

Capitulo 3.-
EL ROZAMIENTO EN LOS MECANISMOS

1.- Arboles de transmisién: generalidades, clasificacién y descripcion.
2.- Céleulo de los érboles por torsién. Distancias entre los cojinetes.
3.- Ejes: Célculo de ¢jes a la flexién. Distintos casos.

4.- Coeficiente de rozamiento. Célculo de la fuerza por rozamiento.
5.~ Cojinetes a friccién: distintos tipos, materiales y desgastes.

6.- Cojinetes a bolillas y a rodillos. Seleccién de cojinetes.

7.~ Lubricacién y equilibrio térmico de los cojinetes.

Capitulo 4
TRANSMISION DEL MOVIMIENTO

1.- Frenos de friccién: a zapata y a cinta.

2.- Frenos de potencia y eléctricos: distintos tipos.

3.- Organos de transmision y transformacién del movimiento.
4.- Mecanismo biela manivela: célculo de la carrera del piston.
5.- Determinacién analitica de Ia velocidad del pist6n.

6.- Determinacion analftica de la aceleracién del pistén.

7.- Determinacién de las fuerzas que actiian en el mecanismo.



Capitulo 5
TRANSMISION DIRECTA (RUEDAS DE FRICCION)

1.- Cinematica de la transmisién del movimiento de rotacidn.

2.~ Dinédmica de la transmision directa.

3.- Cinemética de la transmisién del movimiento por ruedas de friccidn.
4.- Presion y potencia transmisible. Relacién de transmisién.

5.- Ruedas cilindricas y cnicas. Cambio de marcha.

6.- Ruedas cilindricas con llantas cuneiforme.

Capitulo 6
TRANSMISION DIRECTA (ENGRANAIJES)

1.- Ruedas dentadas, generalidades, Clasificacién de los engranajes.
2.- Ley fundamenta! del engrane. Relacién de transmision.

3.- Distintos perfiles de los dientes de engranajes.

4.- Engranajes cilindricos de dientes rectos. Relaciones fundamentales.
5.- Dimensiones normalizadas. Distancia entre los ejes de dos ruedas dentadas.
6.- Calculo de la resistencia de los dientes.

7.- Engranajes helicoidales.

8.- Engranajes conicos.

9.- Engranajes de tornillo sin fin y rueda helicoidal.

10.- Tren de engranajes, coeficiente de transmision total.

11.- Rendimiento de los engranajes.

Capitulo 7
TRANSMISION INDIRECTA
1.- Transmisién por correas planas. Distintos casos.
2.- Correas trapeciales, calculo y seleccién.
3.~ Transmision por cadena, distintos tipos.
4 - Transmisién por cable, distintos tipos.
5.- Volante: rol del volante y eleccién del radio.
6.~ Calculo del peso del volante, Calculo aprozimado.
7.- Esfuerzos tangenciales y ubicacién del volante en la maquina.



Objetivos especificos y alcance de los contenidos

Capitulo |

Defina e identifique las maquinas y los mecanismos.
Describa y calcule las juntas roblonadas.

Clasifique los distitntos tipos de soldaduras.
Clasifique y calcule el cordén de soldadura.

Capitulo 2

Diferenciar Ias uniones moviles de las fijas.

Identifique los distintos tipos de chavetas.

Calcular las uniones roscadas.

Reconocer los distintos tipos de roscas en tomillos de unién.
Calculo de tornillos de transmisién con rosca cuadrada.

Capitulo 3

Diferenciar drboles de ejes y cojinetes a friccién de cojinetes a bolilla y a rodillo.
Identificar y calcular la fuerza de rozamiaento en mecanismos,
Calcular los drboles y ejes.

Aplicar el método de seleccion de rodamientos en casos practicos.

Capitulo 4

Identificar Jos distintos tipos de frenos.

Calcular la fuerza de frenado en los distintos tipos de frenos.

Describir correctamente el mecanismo biela-manivela, e identificar su aplicacién en las
distintas maquinas.

Obtener las formulas para el célculo analitico del mecanismo biela-manivela.

Aplicar las férmulas en la determinacién del espacio, la velocidad y la aceleracién del
pistén. '

Identificar y calcular las fuerzas que actian en el mecanismo.

Capitulo 5

Explicar el principio de transmision del movimiento de rotacién (cinemético y dindmico)
Identificar los distintos tipos de transmisién por ruedas de friccién.
Calcular la transmisién con ruedas de friccién.



Capitulo 6

Explicar correctamente la ley fundamental del engrane.

Identificar y describir los distintos engranajes por la forma de los dientes y su perfil.
Calcular engranajes mediante formulas de dimensiones normalizadas.

Determinar la resistencia de los dientes por los distintos métodos.

Describir reductor de velocidad con tornillo sm fn.

Capitulo 7

Identificar y describir las distintas formas de transmisién indirectas.
Calcular transmision por correas planas y cables.

Aplicar la forma de seleccidn de correas en casos practicos.
Explicar las funciones del volante y la forma de célculo.
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