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Programa de:

 Automotores

Universidad Nacional de Cérdoba
Facultad de Ciencias, Exactas, Fisicas y Naturales
Repiblica Argentina Cadigo:

\

Carrera:  Técnico Mecdnico Electricista Universitario Plan: 266-97 Punios:

Escuela: Ingenierfa Mecdnica Electricisia Carga Horaria: 120 Hs. Semanales: 4
Departamento: Mdquinas Afo: 3°
Obligatoria

Universitas - Te: 4680913, Fje Espafia 1487. B° Nva Cha.

Objetivos:
Tiene como finalidad que el alumno tenga los conocimientos para desenvolverse en las terminales de automolor es,

camiones y/o tractores, tanio en su construccion como disefio, utilizando el sistema de propulsién compatible con su
funcidn, no descuidando la seguridad y el impacto ambienial

Programa Sintético (Titulos del Analitico)
Embrague

Frenos

Direccion.

Suspension.

Centro de gravedad y eje de solido.
Caja de velocidad y diferencial.
Resistencias al avance.

Potencia de utilizacion.

9.  Estabilidad en recta.

10. Estabilidad en curva.
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Programa Analitico de foja: 2 afoja: 3

Programa Combinado de Examen (si corresponde) de foja: ~ a fola:

Bibliografia de foja: 5 afoja: 5

Correlativas Obligatorias: Mecanismos y Elementos de Mdquinas
Dibujo Mecdnico

Correlativas Aconsejadas:

Rige: 1997

Aprobado H.C.D.; Res.: Modificado/Anulado/Sust. H.C.D, Res.:

Fecha: Fecha:

E| Secretario Académico de ia Facuttad de Clencias Exactas, Fisicas y Naturales (UNC) certifica que el
programa esta aprobado por el {los) nimero(s) y fecha(s) que anteceden. Cérdoba, / /

Carece de validez sin la certificacion de la Secretaria Académica:

-

-

PTME7 Fecha de Impresion: Julio de 1999




PROGRAMA ANALITICO
Capitulo 1

1.- Embrague. Misién. Cupla a transmitir.

2.- Embrague de discos. Célculo didmetros exterior e interior.

3.- Cantidad de discos a emplear. Embrague semi-centrifugo. Célculo de masas.
4.- Embrague hidraulico. Funcionamiento al arrancar y en marcha. Rendimientos,

Capitulo 2

1.- Frenos. Causas de la desaceleracion. Punto de bloqueo.

2.- Distancia y tiempo de frenado. Velocidades ante la detencidn total. Problemas.
3.- Fuerza de frenado. Calculos.

4.- Disposicion de las zapatas. Sistema autocentrante.
Capitulo 3

1.- Geometria de la direccién. Solucién de Yanteaud.

2.- Correcciones segiin tipo de suspensién. Curva de error.
3.- Direcciones para ejes rigidos o suspensién independiente.
4.- Angulos de orientacién de las ruedas directrices.

Capitulo 4

1.- Suspensi6n, Flexibilidad. Rigidez. Periodos de la oscilacién. Frecuencias tolerables.
2.- Suspensién para ejes rigidos o independientes. Distintos sistemas.

3.- Suspensién independiente. Paralelogramo a brazos iguales o desiguales. Variacién
angular de las ruedas. Diferentes técnicas.

4.- Combiaciones de sistemas de direccién con formas de paralelogramo de fijacién. Eje
de rolido.

Capitulo 5

1.- Estabilidad. Influencia de los neumiticos en la direccisn. Angulo de deriva.
2.- Distribucién de las masas. Centro de gravedad. Distintas posiciones.

Capitulo 6

1.- Célculo de escalonamiento de velocidades.

2.- Puente trasero. Esquema y funcionamiento de diferencial.

3.- Sistema auto-blocante. Esquema y funcionamiento.

4.- Cajas de velocidades a engranajes de toma constante,

5.- Trenes apicicloidales. Constitucién. Funcionamiento para las distintas relaciones de
transmision.
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Capituio 7

.- Resistencias que se oponen al avance del automotor. Curvas caracteristicas.
2.- Resistencias por aerodinimica. Coeficiente. Capa limite.

3.- Potencia consumida por aerodinamica. Factores. Su determinacion.

4.- Determinacion tedrica y practica de la potencia consumida por rodadura.

Capitulo 8

1.- Rendimiento de la transmision.

2.- Potencia consumida por resistencia a la pendiente y a la inercia.
3.- Potencia de utilizacidn. Potencia excedente.

4.- Tiro en la llanta. Esfuerzo tractor. Adherencia.

Capitulo 9

1.- Estabilidad en linea recta ante fuerzas laterales que coinciden o no con el centro de
gravedad. '
2.- Centro aerodinamico de presién. Eje neutro.

Capitulo 10

|.- Comportamiento del vehiculo en curvas. Subvirante o sobrevirante. Causas. Método
de correccién. Porqué no se debe frenar en una curva.

2.- Efecto de la fuerza centrifuga en los automotores.

3.~ Velocidad limite de derrape y vuelco en camino {ano.

4 - Velocidad limite de derrape y vuelco en camino peraltado.

Temas para trabajos de aplicacién

Se ejecutaran durante el afio cdlculos o problemas sobre los temas que en cada periodo
corresponda, ejecutando una carpeta con el grifico de las performances de un vehiculo -
de nueva generacion partiendo de condiciones iniciales fijadas por la citedra, incluyendo
calculo de las relaciones de velocidad.

BIBLIOGRAFIA

- Apuntes de la U.N.Cba.

- Célculo de piezas. Boisseau ' - ’
- Disefio, teoria y puesta 2 punto de las suspensiones para aut0s de competicién. O.Rios

- Proyecto de un automévil de carrera. R Hansen
- Fundamentos de disefio del automévil. C.Szczepaniak
- Revistas especializadas de actualidad.



Objetivos especificos
Bolilla 1
- Conocimiento de la mision del embrague.
Bolilla 2
- Introducirlo en teorias de Ja direccion y en sus diversos tipos.
Bolilla 3
- Conocer la problematica dinamica del frenado.
Bolilla 4

- Diferenciar elementos que realizan la suspensién con las distintas formas de vinculacién
a la carroceria.

Bolilla 5
- Analizar la resistencia ofrecida por el aire. Evolucion de las carrocerias.
Bolilla 6

- Calcular ]a potenciza a suministrar por el motor en determinadas situaciones de
velocidad y pendiente.

Bolilla 7

- La estabilidad, factor de la seguridad, nace con el disefio del vehiculo
complementdndose con los neumaticos.

Bolilla &

- Calcular, dada la interdependencia entre: vehiculo y camino, las velocidades limites en
curvas.

Bolilla 9

- Célculo o escalonamiento de velocidades.

Bolilla 10

- Conocimiento de funcionamiento de cajas automaticas por trenes epicicloidales.
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